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FZS 1024 |

Wyjscie analogowe 0-10V 4 -20 mA
Obcigzenie Sygnatu wyj. 100 mA 500 [
Maxymalny spadek napiecia| 2,4V 24V
Wyijscie napieciowe TAK NIE
Wyjscie pradowe NIE TAK
Zasilanie 20-28VDC 20-28V DC
Ztgcze 7 Pin 7 Pin
Czas ekspozyciji 2-30ms 2-30ms
Synchronizacja impulsu 1,1 ms 1,1 ms
Wymiary 1 Pixela 14um x 14um 14pm x 14um
Format przekatna max. 16 mm przekatna max. 16 mm
Waga 500 g 500 g
Materiat obudowy aluminium, czarna anodyzowana aluminium, czarna anodyzowana
Stopien ochrony IP 65 IP 65
Zakres temperatury pracy 0 - 50°C 0-50°C
Mocowanie 2xT-slot 2xT-slot
* Rysunek obudowy na stronie 44
© Kontrola potozenia krawedzi ()] Wykrywanie brakujacych elementéw.
Tryb pracy: 3 lub 5 Pomiar ilosci elementow. nieBiwka Wik MW
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 Detekcja otworow
(np. wady tasmy)
Tryb pracy: 1

© Kontrola wymiarow
Tryb pracy: 0

O Pomiar gabarytow elementow
Tryb pracy: 0
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© Pomiar zwisu tasmy
Tryb pracy: 2 lub 3

Tryb pracy | Wymiar | Opis

Pomiar odlegto$ci pomiedzy poczatkowa

0 w a koncowag krawedzig obiektu.

’ M Pomiar odlegtosci pomiedzy koricem pierwszego
obiektu, a poczatkiem nastepnego.

2 y Pomiar odlegto$ci pomigdzy koricem pierwszego
elementu a lewg krawedzig pola detekc;ji.

3 5 Pomiar odlegtosci pomiedzy poczatkowa
krawedzig obiektu a lewg krawedzig pola detekcji

4 Informacja o ilo$ci obiektéw w polu detekc;ji

5 \Y Pomiar: centrowanie obiektu

6 Fokus: obiektyw jest wtasciwie wyregulowany, jezeli
na wskazniku kamery jest waski pasek $wiatta.
Ustawienie f-stop: f-stop lub przestona jest

7 wiasciwa jezeli zielona dioda LED kamery

Swieci sie. Caty zakres podlega detekgji.
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Jesli potrzebujesz czujniki o innych parametrach

skontaktuj sie z nami
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